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1 Gultigkeit und Bedeutung der Betriebsanleitung
Diese Betriebsanleitung gilt fiir den PUC 28 ab der Softwareversion 3.6.

Die Betriebsanleitung erlautert die Handhabung Funktion und die Handhabung des
Prozessuberwachungsgerats. Von diesem Gerat kdnnen durch nicht bestimmungsgemalie
Verwendung und Fehlbedienung Gefahren flir Personen und Sachwerte ausgehen. Deshalb
muss jede Person, die mit der Handhabung des Gerats betraut ist, eingewiesen sein und die
Gefahren kennen. Die Betriebsanleitung und insbesondere die darin gegebenen
Sicherheitshinweise missen sorgfaltig beachtet werden. Wenden Sie sich unbedingt an den
Hersteller, wenn Sie Teile davon nicht verstehen.

Gehen Sie sorgsam mit dieser Betriebsanleitung um:
e Sie muss wahrend der Lebensdauer des Gerats griffbereit aufbewahrt werden.
¢ Sie muss an nachfolgendes Personal weitergegeben werden.
o Vom Hersteller herausgegebene Erganzungen missen eingefligt werden.

Der Hersteller behalt sich das Recht_.vor, diesen Geratetyp weiterzuentwickeln, ohne dies in
jedem Einzelfall zu dokumentieren. Uber die Aktualitat dieser Betriebsanleitung gibt Ihnen lhr
Hersteller gerne Auskunft.

Konformitat

gemal den EG-Richtlinien. Dies wird durch die Anbringung des CE-Kennzeichens

Dieses Gerat entspricht dem Stand der Technik. Es erflllt die gesetzlichen Anforderungen C€
dokumentiert.

© 2010

Das Urheberrecht an dieser Betriebsanleitung verbleibt beim Hersteller. Sie enthalt technische
Daten, Anweisungen und Zeichnungen zur Funktion und Handhabung des Gerats. Sie darf
weder ganz noch in Teilen vervielfaltigt oder Dritten zuganglich gemacht werden.
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2 Sicherheitshinweise

2.1 Bestimmungsgemalfe Verwendung

Das PUC 28 dient zur Prafung von Druck, Temperatur und Feuchte.

Die auf dem Typenschild und im Kapitel , Technische Daten® genannten
Betriebsanforderungen, besonders die zulassige Versorgungsspannung, missen eingehalten
werden.

Das Gerat darf nur gemaR dieser Betriebsanleitung gehandhabt werden. Veranderungen des
Gerats sind nicht gestattet. Der Hersteller haftet nicht fir Schaden, die sich aus einer
unsachgemafen oder nicht bestimmungsgemafen Verwendung ergeben. Auch erléschen in
diesem Fall die Gewahrleistungsanspruche.

2.2 Transport, Montage, Anschluss und Inbetriebnahme

Die Druckeingange durfen beim Transport nicht verschlossen werden! Barometrische
Druckanderungen kdonnten Gerate mit niedrigen Messbereichen beschadigen.

Die Montage und der elektrische Anschluss des Gerats dirfen nur von Fachpersonal
durchgefuhrt werden. Es muss dazu eingewiesen und vom Anlagenbetreiber beauftragt sein.

Nur eingewiesene, vom Anlagenbetreiber beauftragte Personen dirfen das Gerat bedienen.

Der Funktionstest darf nicht mit Druck- oder Atemluft durchfilhren werden, da Gerate mit
niedrigen Messbereichen sonst beschadigt werden.

Das Gerat muss vor Sonneneinstrahlung schiitzen werden, da sonst Messfehler entstehen.
Spezielle Sicherheitshinweise werden in den einzelnen Kapiteln gegeben.

Zunachst ist am Montageort mit Hilfe der beiliegenden Lochschablone eine Wand-Aussparung
vorzusehen (ca. 232 x 132 mm). Der weitere Ablauf der Montage ist im Kapitel ,Montage*
erlautert.

Das Gerat muss am Erdungsanschluss geerdet werden.

2.3 Stoérungen, Wartung, Instandsetzung, Entsorgung

Stoérungen, die nicht entsprechend dem Kapitel ,Fehlerbehebung“ beseitigt werden kénnen,
oder Schaden am Gerat miussen unverzuglich dem fiir den elektrischen Anschluss

zustandigen Fachpersonal gemeldet werden.

Das Gerat muss vom zustandigen Fachpersonal bis zur Stérungsbehebung aulRer Betrieb
genommen und gegen eine versehentliche Nutzung gesichert werden.

Vor dem Offnen des Gerats muss der Netzstecker gezogen werden!
Das Gerat bedarf keiner Wartung.

MaRnahmen zur Instandsetzung, die ein Offnen des Gehauses erfordern, diirfen nur vom
Hersteller durchgefiihrt werden.
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Die elektronischen Bauteile des Gerats enthalten umweltschadigende Stoffe und sind zugleich
Wertstofftrager. Das Gerat muss deshalb nach seiner endgultigen Stilllegung einem Recycling
zugefuhrt werden. Die Umweltrichtlinien des jeweiligen Landes mussen hierzu beachtet

werden.

2.4 Symbolerklarung

In dieser Betriebsanleitung werden folgende Symbole zur Hervorhebung von Hinweisen auf
die Bedienung und Gefahren bei der Handhabung der Anlage benutzt:

A
i
il

WARNUNG! Sie werden auf eine Gefahrdung hingewiesen, die zu
Kdrperverletzungen bis zum Tod fuhren kann, wenn Sie die gegebenen
Anweisungen missachten.

ACHTUNG! Sie werden auf eine Gefahrdung hingewiesen, die zu einem
erheblichen Sachschaden flihren kann, wenn Sie die gegebenen Anweisungen
missachten.

INFORMATION! Sie erhalten wichtige Informationen zum sachgemafen
Betrieb.

MENUPFAD: Im Kap. 5 (,Parametrierung“) werden die Meniipfade in eckigen
Klammern dargestellt (z.B. [ WERTE / WARNUNG ]).
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3 Geratebeschreibung
3.1 Allgemeine Funktionsbeschreibung

Das PUC 28 ist ein besonders fur den Einsatz in Reinrdumen entwickeltes
mikroprozessorgesteuertes Prozessiiberwachungsgerat. Es verflgt Uber einen internen
Differenzdrucksensor und 2 analoge Eingange (jeweils 0 ... 10 V und 0 (4) ... 20 mA) zum
Anschluss externer Sensoren. An diese beiden Anschliisse kénnen jeweils ein Temperatur-
und Feuchtesensor oder zwei zusatzliche Drucksensoren angeschlossen werden. Das Signal
des internen Drucksensors kann Uber den Ausgang OUT als Strom- oder Spannungswert
(0...10Vund 0 (4) ... 20 mA) ausgegeben werden. Der zu messende Druck wird dem
Drucksensor Uber die beiden Druckanschlisse an der Ruckseite zugefuhrt.

Am integrierten Display werden die 3 Prozesswerte (z.B. Druck, Temperatur und Feuchte)
angezeigt. Gleichzeitig werden die parametrierbaren Grenzwerte iberwacht und bei Uber-
oder Unterschreitung wird ein akustischer Alarm ausgeldst. Zusatzlich kdnnen zwei
Relaiskontakte (Wechsler) diese Alarmzustande darstellen (bei einigen Varianten sind diese
beiden Relais nicht vorhanden). Die Kontakte kénnen z.B. dazu genutzt werden, externe
Signalgerate (z.B. Blitzleuchte oder Hupe) anzusteuern oder das Alarmsignal an eine
Gebaudeleittechnik weiterzuleiten. Optional ist eine Alarm-Quittierung per Tastendruck
parametrierbar.

TEMPERATUR[ » T Analog-
T »— MESS » rF ausgange
UMFORMER
L
0...10V D/A 0...10V
0/4...20 mA »| KONVERTER » 0/4...20 mA

ANZEIGE %rF|

MICRO- ANZEIGE Pa
CONTROLLER
— » Schalt-
—»—— NETZTEIL — ausgange
24\DC —» — [ 2usgang
AKUST.
—>
DIFFERENZ AD SIGNAL
ap SENSOR || KONVERTER « . BUS-Schnitt-
f stelle (option.)
EINGABE-
KONSOLE

Bild 1: Prinzipschaltbild des PUC 28

Zur Kopplung mit der Gebaudeleittechnik kann das PUC 28 mit einer Profibus-DP-Schnittstelle
geliefert werden. In diesem Fall wird das PUC 28 als Slave in den Profibus integriert. Es ist
mdglich, samtliche Werte des PUCs Uber den Profibus zu lesen oder den PUC als Anzeige
und Auswertegerat zu nutzen, indem die Prozesssignale (Druck/IN1/IN2) nicht Gber den
internen Drucksensor und die analogen Eingange, sondern tber den Profibus vorgegeben
werden.

Die Parametrierung des PUC 28 erfolgt mentgefuhrt Gber die 4 integrierten Tasten (siehe
Kap. 5; ,Parametrierung“) oder den Profibus.

7
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Das PUC 28 verfiigt Gber eine interne Uberdrucksicherung, die die Prézisions-Druckmessdose
vor einer Zerstérung schitzt.

Eine Anbindung des PUC 28 (ber eine serielle RS232C-Schnittstelle ist ebenfalls (optional)
verflgbar, dies ermdglicht die Parametrierung des PUC 28 (alternativ zur Parametrierung mit
Hilfe der Tastatur) sowie das Auslesen der gemessenen Werte und das Auslosen von
bestimmten Aktionen (z.B. Nullpunktabgleich) mit Hilfe eines PCs. Diese Funktionen erfillt
auch eine PC-Parametriersoftware, die als Gegenstelle des PUC 28 mit RS232-Schnittstelle
dienen kann.

3.2 Zyklischer Nullpunktabgleich

Durch aufere Einflisse - wie Temperatur, Lage oder Umgebungsdruck - kann sich der
Nullpunkt des Gerats, d.h. die Anzeige bei offenen Druckeingangen, verschieben. Beim
Nullpunktabgleich ermittelt das Gerat automatisch diese Verschiebung und rechnet sie in die
aktuelle Druckanzeige ein. Wahrend dieses Vorgangs wird in der oberen Displayzeile
,NULLIERUNG" angezeigt. Ein Nullpunktabgleich wird immer nach dem Einschalten des PUC
28 durchgefiihrt. Da sich das PUC 28 nach dem Einschalten haufig erst an die
Umgebungstemperatur anpassen muss (z.B. bei Neuinstallation), wird in der folgenden
Stunde alle 15 Minuten ein Nullpunktabgleich durchgefihrt. Danach erfolgt jede Stunde ein
zyklischer Abgleich. Befindet sich das PUC 28 im Parametriermodus, wird der Nullpunkt-
abgleich bis nach Beendigung der Parametrierung verschoben.

warten Sie in diesem Fall wenige Sekunden bis zum Ende des Abgleichvorgangs

@ Wahrend des Nullpunktabgleichs reagiert das PUC 28 nicht auf Tastendruck. Bitte
(z.B. Quittierung eines Alarms).

Verfligt das PUC 28 liber eine RS232- oder eine Profibus-DP-Schnittstelle, kann der zyklische
Abgleich alternativ durch ein Abgleich-Kommando ersetzt werden. Dadurch wird gewahrleistet,
dass wahrend kritischer Prozessphasen keine Messwerte durch die Abgleichprozedur verloren
gehen.

3.3 Anzeige der Messwerte
Im Display kdnnen 3 Messwerte angezeigt werden:

o 1. Zeile - Druck (gemessen am internen Drucksensor)
o 2. Zeile - Wert des am Eingang IN1 anliegenden Signals
(abhangig vom angeschlossenen Sensor: Temperatur oder Druck)
e 3. Zeile - Wert des am Eingang IN2 anliegenden Signals
(abhangig vom angeschlossenen Sensor: relative Feuchte oder Druck)

Werden die eingestellten Grenzwerte unter- oder Uberschritten (Alarm), zeigt die
entsprechende Zeile im Wechsel den gemessenen Wert oder einen blinkenden Pfeil an, wobei
ein Pfeil nach oben die Uberschreitung und ein Pfeil nach unten die Unterschreitung
signalisiert.

Wenn die Eingange IN1 und/oder IN2 nicht verwendet werden, kdnnen die betreffenden Zeilen
im Display ausgeblendet werden (siehe Kap. 5; ,Parametrierung). Der intern gemessene
Druck kann ebenfalls ausgeblendet werden. In diesem Fall findet dann auch kein
Nullpunktabgleich statt.
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7. Pa 12 Pa
218 € 1
75,6 %rF 1

Bild 2: Wechselnde Darstellung des Displays bei Grenzwertunterschreitung von
Temperatur und Feuchte.

3.4 Display und Bedienelemente

Druck
Temperatur (optional)
Feuchte (optional)

Eingabe
scrollen rechts
scrollen hoch
Menu

Bild 3: Frontseite des PUC 28

Das ProzesslUberwachungsgerat verfiigt Gber eine LC-Anzeige, auf der 3 Messwerte
angezeigt werden kdnnen. Die integrierten Tasten dienen zur Quittierung von Alarmen und zur
menugefuhrten Parametrierung des PUC 28, wobei die Funktionen der Tasten dynamisch
zugewiesen werden.
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3.5 Manueller Nullpunktabgleich

Zusatzlich zum zyklischen Nullpunktabgleich (siehe Kap. 3.2; ,Zyklischer Nullpunktabgleich®)
kann der Nullpunktabgleich auch zu einem beliebigen Zeitpunkt manuell gestartet werden,
sofern sich das Gerat im Anzeigemodus befindet. Dazu die Eingabe-Taste driicken, daraufhin
erscheint die Abfrage ,Nullieren ?* mit den Auswahlmdglichkeiten ,Nein“ und ,Ja“. Zunachst ist
,Nein“ aktiviert. Mit den Tasten ,scrollen hoch* oder ,scrollen rechts® nun ,Ja“ selektieren und
mit ,Eingabe*“ bestatigen. Der Nullpunktabgleich wird daraufhin gestartet.

3.6 Nachkalibrierung

Die Geratevariante PUC 28/K besitzt an der Frontseite zusatzlich 2 Druckanschliisse, mit
denen das Gerat bei Bedarf nachkalibriert werden kann. Diese Funktion ist aus dem
Hauptmenu heraus anwahlbar und somit passwortgeschutzt (s. Kap. ,Parametrierung®). Der
positive Bereich (0...100Pa bzw. 0...250Pa) und der negative Bereich (0...-100Pa bzw.
0...-250Pa) kdnnen unabhangig voneinander nachkalibriert werden. Soll der positive Bereich
nachkalibriert werden, wird von aulen ein Referenzdruck von +100Pa bzw. +250Pa angelegt;
soll der negative Bereich nachkalibriert werden, wird von auf3en ein Referenzdruck von
-100Pa bzw. -250Pa angelegt.

3.7 Anschlisse

Klemme | Anschlussbezeichnung | Verwendung

1 OUT | analoger Stromausgang (interner Drucksensor)

2 OUT - Masse fir analogen Ausgang (interner Drucksensor)
3 OouUT U analoger Spannungsausgang (interner Drucksensor)
4 OUT EARTH Kabelschirm (interner Drucksensor)

5 IN2 | analoger Stromeingang (Feuchte oder Druck)

6 IN2 U analoger Spannungseingang (Feuchte oder Druck)
7 IN2 - Masseanschluss fir IN2

8 IN2 + +24VDC Versorgung fur IN2

9 IN1 | analoger Stromeingang (Temperatur oder Druck)

10 INT U analoger Spannungseingang (Temperatur oder Druck)
11 IN1 - Masseanschluss fur IN1

12 IN1 + +24VDC Versorgung fur IN1

13 GND PUC 28 Masse

14 VCC PUC 28 Versorgungsspannung (+24 V DC)

Tabelle 1: Klemmenbelegung Steuerleitungsstecker

r Sollen Sensoren in Zweileiter-Technik angeschlossen werden, sind die
\ Anschlisse ,IN1 +“und ,IN1 |“ bzw. die Anschlisse ,IN2 +“ und ,IN2 |“ zu
verwenden. ,IN1 +“ (bzw. ,IN2 +“) ist dabei die Versorgung des Sensors; ,IN1 I
(bzw. ,IN2 1) ist gleichzeitig Messeingang und Minus-Pol.

Ist das Kabel am analogen OUT - Anschluss langer als 3 Meter, muss ein
geschirmtes Kabel verwendet werden. Der Schirm muss an den Anschluss
OUT EARTH angeschlossen werden.

10
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Klemme | Anschlussbezeichnung | Verwendung

1 EARTH Erdungsanschluss

2 RL1_NO normally open (SchlieRer)

3 RL1_Common Common Relais 1
4 RL1 NC normally closed (Offner)

5 RL2 NO normally open (SchlieRer)

6 RL2_Common Common Relais 2
7 RL2 NC normally closed (Offner)

Tabelle 2: Klemmenbelegung Relaisstecker (bei einigen Varianten sind die Relais und damit auch der

Relaisstecker nicht vorhanden)

Druckeingang Riickseite
(Messeingang)

Beschreibung

+P

positiver Druck

-P

negativer Druck

Druckeingang Frontseite
(Kalibriereingang)

Beschreibung

+P

positiver Druck

-P

negativer Druck

(Der Kalibriereingang ist nur bei der Geratevariante ,PUC 28/K* enthalten.)

Tabelle 3: Belegung der Druckeingénge

11
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Belegung des RS232-Anschluss:

Fir den RS232-Anschluss gibt es 2 Mdglichkeiten:

9-polige D-SUB-Buchse 5-polige M12-Buchse (A-codiert)
(Draufsicht von auen): (Draufsicht von aufRen):
00000 P
O odeiele; O 3O 0501
Oz2 O

Bild 4: RS232-Anschluss (9-polige D-SUB-Buchse bzw. 5-polige M12-Buchse)

Steckerbelegung: siehe Kap. 6.3; ,Belegung des RS232-Steckers*

Belequng des Profibus-DP-Anschluss:

Fur den Profibus-DP-Anschluss gibt es 2 Moéglichkeiten:

9-polige D-SUB-Buchse 5-polige M12-Buchse (B-codiert)
(Draufsicht von auf3en): (Draufsicht von aul3en):
00000 4
O 09 08 O7 06 O 30091
O2 O

Bild 5: Profibus-DP-Anschluss (9-polige D-SUB-Buchse bzw. 5-polige M12-Buchse)

Steckerbelegung: siehe Kap. 7.5; ,Belegung des Profibus-Steckers®

Die Varianten mit 9-poliger D-SUB-Buchse unterscheiden sich dahingehend, dass die Buchse
entweder direkt im Gehause integriert ist oder an einem Kabelschwanz ist, der aus dem
Gehause zwischen den beiden Steckerleisten herausgefihrt ist.

Bei den Varianten mit M12-Anschlussbuchse ist die Buchse immer an einem Kabelschwanz.

4 Montage

Zunachst ist am Montageort mit Hilfe der beiliegenden Lochschablone eine Wand-Aussparung
vorzusehen (ca. 116 x 220 mm) und das Bohrbild zu Ubertragen.

Danach alle Anschlisse an das PUC 28 herstellen und das Gerat in die Wand einschrauben.

12
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5 Parametrierung

Die Parametrierung des PUC 28 erfolgt mentgeflhrt. Das Hauptmeni wird mit der Taste
.Menu“ aufgerufen. Es folgt die Aufforderung zur Passworteingabe. Bei Auslieferung ist das
Passwort ,0000“ eingestellt. Das Passwort kann im MenUpunkt ,neues Passwort® geandert
werden. Mit der Menu-Taste kann das MenU jederzeit wieder verlassen werden. Wird fiir ca. 2
Minuten keine Taste betatigt, geht das PUC 28 automatisch wieder in den Anzeigemodus.
Wird das Menu verlassen und innerhalb von 2 Minuten wieder aufgerufen, erfolgt keine
erneute Passwortabfrage. In den folgenden Abschnitten werden die einzelnen Menlpunkte im
Kontext zum Menibaum (siehe auch Kap. 12; ,Meniibaum®) ausfihrlich erlautert.

Die Funktion der Tasten variiert je nach aktivem MenUpunkt.

Taste | Bezeichnung | Funktion | Wirkung

Lo | Mend Menu zur Parametrierung aufrufen oder verlassen

Navigieren Auswahl eines Untermenus (Pfeil verschieben)
scrollen - . .
hoch Parameter festlegen Erhéhung einer cursorunterlegten Ziffer oder
Wechsel der Eigenschaften
Navigieren Auswahl
scrollen C h recht Il B.A hi d
rechts Parameter festlegen ursor nach rechts scrollen (z.B. Auswahl der
zu andernden Ziffer eines Parameters)
Eingabe MenuUauswahl Offnen eines markierten Untermeniis
I Parameter festlegen | Bestatigung des Wertes eines Parameters

Tabelle 4: Funktionen der Tasten
In den folgenden Abschnitten der Menibeschreibung wird davon
ausgegangen, dass das Passwort bereits eingegeben und bestatigt wurde und
somit das Hauptmen( bereits angezeigt wird.

Beispiel: Anderung des Passworts von 0000 auf 2600

aktuelle Anzeige

Taste/n

Bemerkung

7,2 Pa Aufruf des Menlus zur
21,8 °C Parametrierung
75,6 %rF
Die Werkseinstellung des Passworts ist
PASSWORT 0000, deshalb kann jetzt mit ,Eingabe“
2000 ; bestatigt werden
Zweimal nach oben scrollen, um das
WERTE 2 X Untermend ,Einstellungen® [ EINST. ] zu
markieren
EINST. Offnen des markierten Untermentis
il .Einstellungen” mit ,Eingabe*“
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SPRACHE

NEUES PASSWT

NEUES PASSWT
0000
A

NEUES PASSWT
2000

*

NEUES PASSWT
2000
A

NEUES PASSWT
2600

*

NEUES PASSWT

7,2 Pa
21,8 °C
75,6 %rF

2 X

6 X

nachsten Untermenipunkt

.Eingabe“ 6ffnen

auf 2 erhdhen

Ziffer wechseln

auf 6 erhohen

Einmal nach oben scrollen, um den

[ EINST. / NEUES PASSWT ] zu markieren

Den Untermenlpunkt ,Neues Passwort® mit

Ziffer durch zweimaliges scrollen nach oben

Durch scrollen nach rechts zur nachsten

Ziffer durch sechsfaches scrollen nach oben

Anderung durch ,Eingabe“ bestatigen

Parametrierung durch ,MenU*“ verlassen und
zum Anzeigemodus zurtckkehren

Achtung: Zum Aufruf des Menus wird jetzt

das neue Passwort bendtigt!

5.1 Verwendete Abklrzungen

In der Darstellung des Menus auf dem Display werden folgende Abkulrzungen verwendet:

Deutsch Englisch | Bedeutung

D P Druck

1 1 Eingang ,IN1¢

1-T 1-T Eingang ,IN1" verwendet zur Temperaturerfassung
1-D 1-P Eingang ,IN1“ verwendet zur Druckerfassung
2 2 Eingang ,IN2“

2-F 2-H Eingang ,IN2" verwendet zur Feuchteerfassung
2-D 2-P Eingang ,IN2“ verwendet zur Druckerfassung
OUT-D OUT-P Druck-Ausgangssignal

HYST HYST Hysterese

U U Spannungssignal 0 ... 10 V

I-0 I-0 Stromsignal 0 ... 20 mA

-4 -4 Stromsignal 4 ... 20 mA
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Tabelle 5: Im Display verwendete Abkirzungen des Menis

5.2 Grundeinstellungen [ EINST. ]

Dieser Menuzweig beinhaltet die grundlegenden Einstellungen des PUC 28.

5.2.1 Sprache [ EINST. / SPRACHE ]

In diesem Unterment wird die Displaysprache gewahlt.

Parameter- Wertebereich | Werkseinstellung
beschreibung
Sprache D - Deutsch | Deutsch

GB - Englisch

Tabelle 6: Auswahlmdglichkeiten Displaysprache

5.2.2 Passwort andern [ EINST. / NEUES PASSWT |

In diesem Untermeni kann das Passwort zur Freigabe des Parametriermenis gedndert
werden.

Parameter- Wertebereich | Werkseinstellung
beschreibung
Passwort bestehend 0000

aus 4 Ziffern

0000 ... 9999

Tabelle 7: Parameter Passwort
5.2.3 Messbereich des internen Drucksensors [ EINST. / MESSBEREICH ]

Mit diesem Parameter kann der Messbereich des internen Drucksensors festgelegt werden.
Der Parameter ist abhangig vom eingebauten Drucksensor und wird bereits ab Werk
eingestellt.

Parame’ger- Wertebereich Werkseinstellung

beschreibung

Messbereich 100 Pa abhangig vom installierten Sensor
250 Pa

Tabelle 8: Parameter Messbereich

Die Einstellung des Messbereichs beeinflusst die Skalierung, die Grenzwerte
und die Kennlinie des internen Drucksensors. Deshalb darf die Werkseinstellung

im Normalfall nicht verandert werden.
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5.2.4 Externe Sensoren (IN1 und IN2) [ EINST. / KONF. EXTERN ]

An die Eingange IN1 und IN2 kdnnen externe Sensoren angeschlossen werden. Mit dem
Parameter wird dem PUC 28 mitgeteilt, welche Art Sensor am jeweiligen Eingang
angeschlossen ist.

Earame’ger- Wertebereich Werkseinstellung
eschreibung
externe IN1: Temperatur; IN2: Feuchte IN1: Temperatur
Sensoren IN1: Temperatur; IN2: Druck IN2: Feuchte
IN1: Druck; IN2: Feuchte
IN1: Druck; IN2: Druck

Tabelle 9: Einstellmdglichkeiten fiir die externen Sensoren

Die Einheit der im Display angezeigten Werte wird automatisch angepasst (Temperatur in °C,
Feuchte in %rF, Druck in Pa). Die Einheit einer Druckanzeige kann im folgenden Untermeni
»<Anzeige“ nachtraglich in hPa oder mbar geandert werden.

5.2.5 Anzeige [ EINST. / ANZEIGE ]

In der Werkseinstellung werden auf dem Display 3 Werte angezeigt:

e Druck
e Temperatur
e Feuchte

Fir diesen Parameter existieren 3 Untermenus, in denen die Anzeige jedes einzelnen Werts
ausgeblendet werden kann (Ausblenden der gesamten Zeile). Dies kann dann sinnvoll sein,
wenn am entsprechenden Eingang kein Sensor angeschlossen ist oder der interne
Drucksensor nicht verwendet wird. Reprasentiert der jeweilige Wert einen Druck, kann die
Einheit (Pa, hPa oder mbar) gewahlt werden. Der Wertebereich fur den jeweiligen Kanal ist
abhangig von der Einstellung im Menizweig ,KONF. EXTERN*, mit dem festgelegt wurde,
welche Art Sensor am jeweiligen Eingang angeschlossen ist.

Kanal * Parameterbeschreibung Wertebereich Werkseinstellung
INT. DRUCK Druckeinheit der Anzeige | Pa Pa
IN1-D des internen oder der hPa
IN2-D extern angeschlossenen mbar
Sensoren AUS - keine Anzeige
IN1-T ein- oder ausblenden der | AN AN
IN2-F Anzeige AUS

Tabelle 10: Einstellmdglichkeiten Anzeige

* Die Anzeige der Kanale erfolgt gemaf der in ,KONF. EXTERN" getroffenen Auswabhl.
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5.2.6 Signal [ EINST. / SIGNAL ]

In diesem Untermeni werden die Art des analogen Druckausgangssignals festgelegt und die
analogen Eingangssignale IN1 und IN2 an den angeschlossenen Sensor angepasst.

Aus- / Eingang | Parameterbeschreibung Wertebereich Werkseinstellung
OUT-D Signalart (Stromsignal u 0..10V -4

IN-1 oder Spannungssignal) -0 0..20mA

IN-2 -4 4..20 mA

Tabelle 11: Einstellimdglichkeiten Anzeige

5.2.7 Akustischer Signalgeber [ EINST. / WARNTON ]

Der interne akustische Signalgeber generiert im Alarmfall ein intermittierendes Signal und ein
kurzes Signal bei jedem registrierten Tastendruck. Das Alarmsignal kann durch Druck auf eine
beliebige Taste quittiert werden. Impulsdauer und -pause des intermittierenden Alarmsignals
werden mit dem Parameter ,LAENGE" festgelegt. Die eingestellte Lange bestimmt gleichzeitig
die Wechselintervalle zwischen Alarm- und Messwerteanzeige auf dem Display (bei
Messwerten, deren Grenzwerte unter- bzw. Uberschritten wurden; siehe Kap. 3.3; ,Anzeige
der Messwerte®). Der interne akustische Signalgeber kann aktiviert bzw. deaktiviert werden.

Untermeni Parameterbeschreibung Wertebereich Werkseinstellung
AN ODER Aktivierung bzw. AN - aktiviert AN
AUS Deaktivierung des AUS - deaktiviert
akustischen Signalgebers
LAENGE Impulsdauer und 0,1..5s 0,5s
Impulspause

Tabelle 12: Parameterbeschreibung akustischer Signalgeber

5.2.8 Nachkommastelle [ EINST. / NACHKOMMA ]

Fur den intern gemessenen Druck und die beiden Eingange IN1 und IN2 kann jeweils separat
festgelegt werden, ob der Messwert auf dem Display mit oder onne Nachkommastelle
dargestellt werden soll.

Parameter Wertebereich Werkseinstellung
INT. DRUCK EIN - Darstellung mit Nachkommastelle EIN

INT-T AUS - Darstellung ohne Nachkommastelle

IN1-D

IN2-F

IN2-D

Tabelle 13: Parameterbeschreibung Nachkommastelle

Falls fur einen Druckwert die Einheit mbar oder hPa eingestellt wurde, kann
dieser nur mit Nachkommastelle dargestellt werden.
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5.2.9 Nachkalibrierung l6schen [ EINST. / KALIB LOESCH |

Eine nach der Auslieferung durchgeflihrte Nachkalibrierung (sowohl pos. als auch neg.
Bereich) wird rickgangig gemacht (betr. nur Varianten PUC 28/K).

5.2.10 Gerat zurlicksetzen [ EINST. / RESET ]

Das PUC 28 wird komplett zuriickgesetzt (entspricht einem Aus- und Wiedereinschalten der

Spannungsversorgung). Das Profibus-Interface (bei Geraten mit Profibus DP) wird ebenfalls
neu initialisiert. Die MenU-Einstellungen bleiben unverandert.

Das Zuricksetzen kann z.B. sinnvoll sein, wenn mit den beiden Drehschaltern
eine neue Adresse eingestellt worden ist. Nach dem Reset ist diese wirksam.

5.2.11 Auslieferungszustand wiederherstellen [ EINST. / AUSL.ZUSTAND ]

Je nach aktuell eingestelltem Messbereich (100 Pa oder £250 Pa) werden samtliche
Menieinstellungen auf den Auslieferungszustand zurtickgesetzt und gespeichert.
Anschlielend wird das PUC 28 komplett zurtickgesetzt (entspricht einem Aus- und
Wiedereinschalten der Spannungsversorgung). Das Profibus-Interface (bei Geraten mit
Profibus DP) wird ebenfalls neu initialisiert.
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5.3 Skalierung und Grenzwerte [ WERTE ]

Im Menu ,WERTE" werden das PUC 28 an die verwendeten Sensoren angepasst und die
Grenzwerte fur die Alarmmeldungen eingestellt.

5.3.1 Skalierung [ WERTE / SKALIERUNG ]

In diesem Menuzweig werden dem PUC 28 die Messbereiche der angeschlossenen Sensoren
mitgeteilt. Der ,WERT UNTEN" reprasentiert den Messwert bei 0(4) mA bzw. 0 V. Fir den
~WERT OBEN®“ muss der Messwert flir das analoge Signal (20 mA bzw. 10 V) eingegeben
werden.

Fir den mit dem internen Sensor gemessenen Druck kann das Ausgangssignal in gleicher
Weise angepasst werden.

Es ist darauf zu achten, dass der obere Grenzwert gréRer als der untere ist. Sind

beide Werte positiv, muss zuerst der obere eingestellt werden. Sind beide Werte
negativ, muss zuerst der untere eingestellt werden (jeweils ausgehend vom
Auslieferungszustand). Bei Nichtbeachtung setzt das Gerat bei Eingabe des
oberen Grenzwerts den Eingabewert um 0,1Pa (°C, %rF) hdher als den
aktuellen unteren Grenzwert, bzw. bei Eingabe des unteren Grenzwerts den
Eingabewert um 0,1Pa (°C, %rF) niedriger als den aktuellen oberen Grenzwert.
Der so bestimmte Eingabewert wird dann im Display zur weiteren Bearbeitung
dargestellt, zunachst erfolgt noch keine Speicherung im Gerat.

Eingang / Sensor | Wert Wertebereich Werkseinstellung

WERT OBEN 120....+120 Pa** +100 Pa */ +250 Pa **
-300 ... +300 Pa

ouT-D -120 ... +120 Pa * . o
WERT UNTEN 2300 ... +300 Pa ** -100 Pa * /-250 Pa

IN 1-T WERT OBEN -800 ... +800 °C 60 °C
WERT UNTEN -800 ... +800 °C 5°C

IN 1-D WERT OBEN -300 ... +300 Pa +100 Pa * / +250 Pa **
WERT UNTEN -300 ... +300 Pa -100 Pa * / -250 Pa **

IN 2-F WERT OBEN 0 ... 800 %rF 75 %rF
WERT UNTEN 0 ... 800 %rF 0 %rF

IN 2-D WERT OBEN -300 ... +300 Pa +100 Pa * / +250 Pa **
WERT UNTEN -300 ... +300 Pa -100 Pa * / -250 Pa **

Tabelle 14: Parameterbeschreibung Skalierung

* Wert gilt fur PUC 28 mit internem £100 Pa-Sensor
** Wert gilt fur PUC 28 mit internem 250 Pa-Sensor
5.3.2 Grenzwerte [ WERTE / WARNUNG ]
Das PUC 28 uberwacht die Messwerte und kann bei Grenzwertunterschreitung bzw.

Grenzwertliberschreitung Alarm ausldsen. In diesem Menlizweig konnen flr jeden Messwert
der obere und untere Grenzwert sowie eine Hysterese eingestellt werden. Die Hysterese ist
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fur beide Grenzwerte gleich und sorgt daflir, dass bei um den Grenzwert schwankenden
Messwerten nicht immer wieder ein Alarm ausgel6st wird (siehe Bild 13).

MessgroRe 7

7

Grenzwert

Hysterese

v

Relais zieht an

Bild 13: Schaltpunkte des Relais unter Beachtung der Hysterese

Relais fallt ab

Beispiel: Bei einem oberen Grenzwert von 100 und einer Hysterese von 10 wird der Alarm bei
105 ausgelést und bei 95 wieder geldscht.

Es ist darauf zu achten, dass der obere Grenzwert gréfier als der untere ist. Sind

beide Werte positiv, muss zuerst der obere eingestellt werden. Sind beide Werte
negativ, muss zuerst der untere eingestellt werden (jeweils ausgehend vom
Auslieferungszustand). Bei Nichtbeachtung setzt das Gerat bei Eingabe des
oberen Grenzwerts den Eingabewert um 0,1Pa (°C, %rF) hoher als den
aktuellen unteren Grenzwert, bzw. bei Eingabe des unteren Grenzwerts den
Eingabewert um 0,1Pa (°C, %rF) niedriger als den aktuellen oberen Grenzwert.
Der so bestimmte Eingabewert wird dann im Display zur weiteren Bearbeitung
dargestellt, zunachst erfolgt noch keine Speicherung im Gerat.

Eingang / Sensor | Wert Wertebereich Werkseinstellung
-120 ... +120 Pa * * o
WERT OBEN 2300 ... +300 Pa ** +100 Pa */ +250 Pa
INT. DRUCK -120 ... +120 Pa * * ok
WERT UNTEN 2300 .. +300 Pa ** -100 Pa * /-250 Pa
HYST 0...50 Pa 0 Pa
WERT OBEN -800 ... +800 °C 60 °C
IN 1-T WERT UNTEN -800 ... +800 °C 5°C
HYST 0...100°C 0°C
WERT OBEN -300 ... +300 Pa +100 Pa * / +250 Pa **
IN 1-D WERT UNTEN -300 ... +300 Pa -100 Pa * / -250 Pa **
HYST 0...125Pa 0 Pa
WERT OBEN 0 ... 800 %rF 75 %rF
IN 2-F WERT UNTEN 0 ... 800 %rF 0 %rF
HYST 0 ... 50 %rF 0 %rF
WERT OBEN -300 ... +300 Pa +100 Pa * / +250 Pa **
IN 2-D WERT UNTEN -300 ... +300 Pa -100 Pa * / -250 Pa **
HYST 0..125Pa 0 Pa

Tabelle 15: Parameterbeschreibung Grenzwerte

* Wert gilt fur PUC 28 mit internem £100 Pa-Sensor
** Wert gilt fir PUC 28 mit internem £250 Pa-Sensor
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5.4 Filtereinstellung [ FILTER ]

In verschiedenen Anwendungen kann es zu kurzen DruckstoRen oder anderen
unerwunschten kurzzeitigen Signalschwankungen kommen. Fur diesen Fall verfugt das
PUC 28 Uber Tiefpassfilter zur Glattung der Messwerte (siehe Bild 14). Die einstellbare
Filterzeit ist abhangig von den zu erwartenden Signalschwankungen und dem gewiinschten

Glattungsgrad.

Messgrofie y

T

reale MeRwerte «+--+-+-----

geglattete Kurve

\ 4

Bild 14: Auswirkung des Tiefpassfilters auf die Messwertanzeige

Eingang / Sensor | Wertebereich Werkseinstellung
INT. DRUCK 0,025...40s 05s

IN-1 0,125...40s 0,125s
IN-2 0,125...40s 0,125s

Tabelle 16: Parameterbeschreibung Filtereinstellungen

Das Filter hat die Funktion, eventuell schwankende Messwerte zu glatten. Fir die
Ein- und Ausschaltverzogerungen der Relais nutzen Sie bitte die entsprechenden
Einstellméglichkeiten (siehe Kap. 5.5.2; ,Ein- und Ausschaltverzégerungen der

Relais®).
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5.5 Relais [ RELAIS |

Das PUC 28 verfiigt Gber zwei Relais (bei einigen Varianten sind diese beiden Relais nicht
vorhanden). Das Relais 1 schaltet bei Uberschreitung der oberen Grenzwerte, das Relais 2
bei Unterschreitung der unteren Grenzwerte. Im Ruhezustand sind die Kontakte 3/4 bzw. 6/7
am Relaisstecker geschlossen. Bei Grenzwertunterschreitung schlieRen die Kontakte 5/6 und
bei Grenzwertuberschreitung die Kontakte 2/3.

5.5.1 Schaltbedingungen und Relais-Test [ RELAIS / BED. TEST ]
In diesem MenUpunkt wird festgelegt, welche Messwerte in die Steuerung der Relais

einbezogen werden (interner Druck, IN1- und IN2-Eingangssignal). Diese Einstellung gilt
immer flr den oberen und unteren Grenzwert des jeweiligen Signals.

Parameter | Wertebereich Werkseinstellung
Bedingung 7 - alle Grenzwerte werden in
Code interner IN1T | IN2 die Relaissteuerung
Drucksensor einbezogen

0

1 X

2 X

3 X X

4 X

5 X X

6 X X

7 X X X

Tabelle 17: Parameterbeschreibung Schaltbedingungen

Wahrend der Einstellung der Schaltbedingungen sind beide Relais zu
Testzwecken (bis zum abschlieRenden Driicken der Eingabe-Taste)

angezogen.
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5.5.2 Ein- und Ausschaltverzégerungen der Relais [ RELAIS / ZEIT REL. ]

Fir jedes der beiden Relais kann eine separate Ein- und Ausschaltverzogerung eingestellt
werden. Bitte beachten Sie, dass die Einschaltverzégerung des Relais gleich der
Ausschaltverzégerung ist.

Parameter | gultig fur | Wertebereich | Werkseinstellung

Zeit 1 Relais 1 0..240s 5s

Zeit 2 Relais 2 0..240s 5s

Tabelle 18: Parameterbeschreibung Ein- und Ausschaltverzégerung

Beispiel: Bei einer Ein- und Ausschaltverzdgerung von 5 s bestehen die in der folgenden
Abbildung dargestellten 3 Mdglichkeiten des Alarmablaufs.

1. Die Zeitdauer des Alarmzustands ist klrzer als die Ein- und
Ausschaltverzdgerung:
Der akustische Alarm wird sofort mit der Grenzwertverletzung (Alarmzustand)
ausgeldst. Da die Ansprechverzégerung kleiner als die Dauer der
Grenzwertverletzung ist, schaltet das entsprechende Relais nicht. Der akustische
Alarm wird mit dem Wegfall des Alarmzustands sofort abgeschaltet.

2. Die Zeitdauer des Alarmzustands ist langer als die Ein- und
Ausschaltverzdogerung und der Alarm wird nicht quittiert:
Der akustische Alarm wird sofort mit der Grenzwertverletzung (Alarmzustand)
ausgeldst. Nach der Ansprechverzdgerung von 5 s schaltet das entsprechende
Relais. Wenn die Alarmursache entfallt, wird der akustische Alarm sofort
abgeschaltet. Das Relais schaltet mit der Abfallverzégerung von 5 s ab.

3. Die Zeitdauer des Alarmzustands ist langer als die Ein- und
Ausschaltverzdogerung der Alarm wird jedoch quittiert:
Der akustische Alarm wird sofort mit der Grenzwertverletzung (Alarmzustand)
ausgeldst. Nach der Ansprechverzdgerung von 5 s schaltet das entsprechende
Relais. Durch die Quittierung werden der akustische Alarm und das Relais sofort
abgeschaltet.

Relais

Akustischer Alarm

Alarmzustand
L L L L L 1 L L L 1 L L L L L LN
0210 20 30 40 50 70 90 “tins
f 'X Quittierung
Alarmzustand liegt  Alarmzustand liegt Alarmzustand liegt
kirzerals 5 s an langer als 5 s an langer als 5 s an
keine Quittierung mit Quittierung
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Bild 15: Die 3 Mdglichkeiten des Alarmablaufs bei einer Ein- und Ausschaltverzégerung von 5 s

Bitte beachten Sie zur Nutzung der oben beschriebenen Funktionalitat auch
die in diesem Abschnitt beschriebenen Schaltbedingungen der Relais und

die einstellbare Alarm-Quittierung.

5.5.3 Alarm-Quittierung [ RELAIS / QUITTIERUNG ]

Im Alarmzustand (Uberschreitung der oberen Grenzwerte bzw. Unterschreitung der unteren
Grenzwerte) ziehen Relais 1 bzw. Relais 2 an. Unter Berlcksichtigung der Ein- und
Ausschaltverzégerungen bleiben die Relais solange angezogen, wie der Alarmzustand
andauert. Wenn dies unerwilnscht ist (z.B. weil an den Relaisausgangen eine laute Hupe
angeschlossen ist), kann die Alarm-Quittierung aktiviert werden.

Ist die ,Quittierung® aktiviert, wird durch Driicken einer der 4 Tasten der Alarm quittiert.
Dadurch wird nicht nur der intern erzeugte akustische Alarm ausgeschaltet, sondern zusatzlich
fallen die beiden Relais ab. D.h. es werden genau diejenigen Uber- und Unterschreitungen
quittiert, die zum Zeitpunkt der Quittierung anstehen. Der Alarm (akustischer Alarm und
Aktivierung der Relais) wird erneut ausgeldst, wenn eine zusatzliche Grenzwertverletzung
registriert wird, oder eine bestehende Grenzwertverletzung aufgehoben und erneut ausgelost
wird.

Parameter | Wertebereich | Werkseinstellung

Quittierung A'\A\UNS AUS

Tabelle 19: Parameterbeschreibung Relais-Quittierung

5.6 Nachkalibrierung [ KALIB ]

Das PUC 28/K bietet die Méglichkeit einer Nachkalibrierung der Druckmessung, ohne dass
das Gerat aus seiner Umgebung entfernt werden muss. Dazu befinden sich auf der Frontseite
des Gerates 2 Druckanschlisse, die mit ,+“ und ,-“ beschriftet sind.

Sollte nach einer bestimmten Betriebsdauer eine Nachkalibrierung vorgeschrieben sein, ist
zunachst einer der beiden MenUpunkte ,KALIB* aufzurufen, je nach dem, ob der positive oder
der negative Bereich kalibriert werden soll. Es wird jeweils der Maximaldruck kalibriert, also
+100Pa bzw. +250Pa flr den positiven Bereich oder entspr. -100Pa bzw. -250Pa flr den
negativen Bereich.

Nach Auswahl dieses Menupunkts durch Driicken der Eingabe-Taste erfolgt eine
Sicherheitsabfrage mit den Auswahlmdglichkeiten ,Nein® und ,Ja“. Zunachst ist ,Nein“
aktiviert. Mit den Tasten ,scrollen hoch® oder ,scrollen rechts® nun ,Ja“ selektieren und mit
.Eingabe“ bestatigen.

Die Druckmessung schaltet nun auf den Eingang an der Frontseite um. Nun ist der
Kalibrierdruck von auf3en anzulegen. Darauf achten, dass der angelegte Druck nicht zu hoch
ist (120Pa beim 100Pa-Gerat; £300Pa beim 250Pa-Gerat), ansonsten kann das Gerat
beschadigt werden.
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Wenn der Druck stabil anliegt, abermals ,Eingabe“ driicken (alternativ kann die
Nachkalibrierung durch Driicken der Taste ,Men{“ abgebrochen werden).

In der obersten Zeile des Displays erscheint nun der Sollwert des Kalibrierdrucks, in der
mittleren Zeile die Meldung ,Mess. lauft®.

Am Ende der Messung erscheint in der obersten Zeile das Ergebnis der Kalibrierung (,,ok*
oder ,Fehler®). Zusatzlich wird dazu aufgefordert, die Schlduche von den Kalibriereingdngen
zu trennen. Die Kalibriermessung gilt als erfolgreich, wenn der Kalibrierwert um max. £30%
von der Werkskalibrierung abweicht (dies gilt auch fliir mehrmaliges Kalibrieren, die
Werkskalibrierung bleibt stets im Gerat gespeichert).

Nach dem Entfernen der Schldauche von der Frontseite kann ein gultiges Kalibrierergebnis
entweder Ubernommen werden (,Eingabe“ driicken) oder verworfen werden (Menu-Taste
driicken). Ein ungiltiges Ergebnis wird stets verworfen. Nach Dricken von ,Eingabe“ schaltet
die Druckmessung wieder auf den Eingang an der Riickseite um, in der Anzeige erscheint das
Meni ,Werte“. Durch Driicken der Menl-Taste gelangt man in den normalen Anzeigemodus.

Bei Ubernahme des Kalibrierergebnisses erfolgt die Berechnung des Druckwerts sofort unter
Berticksichtigung des neu ermittelten Nachkalibrierwerts.
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6 RS232-Schnittstelle

Dieses Kapitel bezieht sich nur auf Gerate, die mit einer RS232-Schnittstelle ausgestattet sind.
Die serielle RS232C-Schnittstelle ermdglicht die Parametrierung des PUC 28 (alternativ zur
Parametrierung mit Hilfe der Tastatur) sowie das Auslesen der gemessenen Werte und das
Ausldsen von bestimmten Aktionen (z.B. Nullpunktabgleich) mit Hilfe eines PCs.

Die serielle Schnittstelle hat folgende Einstellungen:
9600 Baud

8 Datenbits

1 Stoppbit

keine Paritat

6.1 RS232-Befehlsliste

Fur die Parametrierung des PUC 28 sowie das Auslesen der gemessenen Werte stehen
folgende Befehle zur Verfugung:

6.1.1 Befehle zur Parametrierung

Alle Parameter lassen sich schreiben und lesen. Fir jeden Parameter ist der Befehl zum
Schreiben und der Befehl zum Lesen derselbe, es wird lediglich das Zeichen ,>* zum
Schreiben vorangestellt, zum Lesen wird ein ,?“ vorangestellt.

Sowohl beim Schreiben als auch beim Lesen eines Parameters sendet das PUC 28 als
Antwort denselben Parameternamen mit dem aktuellen Wert zurtick:

Bsp. fiir das Schreiben:
>WarnPdown -22.5
WarnPdown -22.5

(Der untere Warnwert fiir den internen Druck wird auf -22,5Pa gesetzt.)

Bsp. fiir das Lesen:
?WarnPdown
WarnPdown -22.5

(Der untere Warnwert fiir den internen Druck betragt aktuell -22,5Pa.)

Fir das Senden von Parameterwerten gelten folgende Regeln:

- Bei den Parameternamen muss die Grol3-/Kleinschreibung beachtet werden.

- Zwischen Parametername und Wert muss ein Leerzeichen stehen.

- Positive Werte mussen direkt mit einer Ziffer beginnen, d.h. nicht mit ,+“.

- Falls Nachkommastellen vorhanden sind, muss diesen ein Punkt vorangestellt werden
(kein Kommal!). Ganzen Zahlen muss kein ,..0“ nachfolgen, es kann aber wahlweise
vorhanden sein.

- Druckwerte werden stets in Pa Ubertragen, auch wenn die Druckanzeige im Display in
einer anderen Einheit erfolgt.

- Das Senden eines Wertes muss mit <CR> (ASCII-Zeichen Nr. 13) abgeschlossen
werden.

Unter Beachtung derselben Regeln sendet das PUC 28 auch die Antworttelegramme.
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Ein gesendeter Parameterwert ist sofort wirksam, er wird aber nicht
automatisch permanent abgespeichert. Hierzu ist der Befehl ,SaveSet* zu
verwenden.

Akzeptiert das PUC 28 den gesendeten Wert nicht, beinhaltet die Antwort
einen Fehlercode (s. Kap. 6.2).

Hier nun eine Auflistung aller Befehle zur Parametrierung:

Nr. | Name Format Einheit | Bedeutung

1 ScalPdown float Pa Skalierung int. Druck unten (fir Analogausgang)

2 ScalPup float Pa Skalierung int. Druck oben (fir Analogausgang)

3 Scal IN1Tdown | float °C Skalierung IN1 unten (Eingang IN1 als
Temperatur)

4 ScalIN1Tup float °C Skalierung IN1 oben (Eingang IN1 als
Temperatur)

5 Scal IN1Pdown | float Pa Skalierung IN1 unten (Eingang IN1 als Druck)

6 Scal IN1Pup float Pa Skalierung IN1 oben (Eingang IN1 als Druck)

7 Scal IN2Hdown | float %rF Skalierung IN2 unten (Eingang IN2 als Feuchte)

8 Scal IN2Hup float Y%rF Skalierung IN2 oben (Eingang IN2 als Feuchte)

9 Scal IN2Pdown | float Pa Skalierung IN2 unten (Eingang IN2 als Druck)

10 | Scal IN2Pup float Pa Skalierung IN2 oben (Eingang IN2 als Druck)

11 | WarnPdown float Pa Warnung int. Druck unten

12 | WarnPup float Pa Warnung int. Druck oben

13 | WarnPHyst float Pa Warnung int. Druck Hysterese

14 | WarnIN1Tdown | float °C Warnung IN1 unten (Eingang IN1 als
Temperatur)

15 | WarnIN1Tup float °C Warnung IN1 oben (Eingang IN1 als
Temperatur)

16 | WarnIN1THyst | float °C Warnung IN1 Hysterese (Eingang IN1 als
Temperatur)

17 | WarnIN1Pdown | float Pa Warnung IN1 unten (Eingang IN1 als Druck)

18 | WarnIN1Pup float Pa Warnung IN1 oben (Eingang IN1 als Druck)

19 | WarnIN1PHyst | float Pa Warnung IN1 Hysterese (Eingang IN1 als Druck)

20 | WarnIN2Hdown | float %rF Warnung IN2 unten (Eingang IN2 als Feuchte)

21 | WarnIN2Hup float Y%rF Warnung IN2 oben (Eingang IN2 als Feuchte)

22 | WarnIN2HHyst | float Y%rF Warnung IN2 Hysterese (Eingang IN2 als
Feuchte)

23 | WarnIN2Pdown | float Pa Warnung IN2 unten (Eingang IN2 als Druck)

24 | WarnIN2Pup float Pa Warnung IN2 oben (Eingang IN2 als Druck)

25 | WarnIN2PHyst | float Pa Warnung IN2 Hysterese (Eingang IN2 als Druck)

26 | FilterP integer msec | Filterzeit int. Druck

27 | FilteriINl integer msec | Filterzeit IN1

28 | FilterIN2 integer msec | Filterzeit IN2

29 | Lang integer Sprache
0 = deutsch; 1 = englisch

30 | Password integer Passwort (4-stellig)

31 | MeasRange integer Messbereich

0 = +250Pa; 1 = +100Pa
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Nr. | Name Format Einheit | Bedeutung
32 | ExtPress integer Konfiguration fir externen Druck
0 = keine externen Drucksensoren
1 =nur an IN-2
2 =nur an IN-1
3 = an beiden analogen Eingangen
33 | UnitP integer Anzeige int. Druck
0 =Pa; 1 =hPa; 2 =mbar; 3 = aus
34 | UnitIN1 integer Anzeige IN-1
0 =°C oder Pa; 1 = hPa; 2 = mbar; 3 = aus
35 | UnitIN2 integer Anzeige IN-2
0 = %rF oder Pa; 1 = hPa; 2 = mbar; 3 = aus
36 | SignalP integer Signal am Analogausgang
0=0-20mA;1=4-20mA;2=0-10V
37 | SignalINl integer Signal an IN-1
0=0-20mA;1=4-20mA;2=0-10V
38 | SignalIN2 integer Signal an IN-2
0=0-20mA;1=4-20mA;2=0-10V
39 | Sound integer Warnton
0=aus; 1 =an
40 | SoundTime integer msec | Lange des Warntons
41 | DecPIP integer Nachkommastelle int. Druck
O=aus;1=an
42 | DecPIIN1T integer Nachkommastelle IN1 als Temperatur
0=aus; 1 =an
43 | DecPIIN1P integer Nachkommastelle IN1 als Druck
O=aus;1=an
44 | DecPIIN2H integer Nachkommastelle IN2 als Feuchte
0=aus; 1 =an
45 | DecPIIN2P integer Nachkommastelle IN2 als Druck
O=aus;1=an
46 | RelAssign integer Relais-Kanal-Zuordnung
0 = nie angezogen
1 = bei Unter-/Uberschreitung von IN2
2 = bei Unter-/Uberschreitung von IN1
3 = bei Unter-/Uberschreitung von IN1 + IN2
4 = bei Unter-/Uberschreitung von int. Druck
5 = bei Unter-/Uberschreitung von int. Druck +
IN2
6 = bei Unter-/Uberschreitung von int. Druck +
IN1
7 = bei Unter-/Uberschreitung von int. Druck +
IN1 + IN2
47 | RelTimel integer Sek. Ansprechzeit Relais 1 (fir Uberschreitungen)
48 | RelTime2 integer Sek. Ansprechzeit Relais 2 (fur Unterschreitungen)
49 | RelAck integer Relaisquittierung
0=aus; 1 =an
50 | DeviceAdr integer Gerateadresse (nur Lesezugriff; wird mit BCD-

Schaltern am Gerat eingestellt)
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6.1.2 Befehle zum Lesen der Mess- und Statuswerte

Mit diesen Befehlen lassen sich die aktuellen Messwerte sowie sonstige Zustande auslesen.
Fur die Ubertragung gelten dieselben Regeln wie bei den Befehlen zur Parametrierung.

Nr. | Name Format | Einheit Bedeutung
1 | 2IP float Pa/hPa/mbar int. Druck "
2 [?IN1 float °C/Pa/hPa/mbar | Signal an IN-1 "
3 [?IN2 float %rF/Pa/hPa/mbar | Signal an IN-2 "
4 ?ST byte Status
Bit 0 = 0 & Nullpunktabgleich wird gerade

nicht ausgefuhrt
Bit 0 = 1 - Nullpunktabgleich wird gerade
ausgefiihrt 2

5 | ?WARN byte Warnzustande

Bit O: unterer Grenzwert von IN-2 ist
unterschritten bzw. Messwert ist
unterhalb der unteren
Messbereichsgrenze

Bit 1: unterer Grenzwert von IN-1 ist
unterschritten bzw. Messwert ist
unterhalb der unteren
Messbereichsgrenze

Bit 2: unterer Grenzwert des int. Drucks
ist unterschritten ®

Bit 3: Messwert des int. Drucks
ist unterhalb der unteren
Messbereichsgrenze

Bit 4: oberer Grenzwert von IN-2 ist
uberschritten bzw. Messwert ist
oberhalb der oberen
Messbereichsgrenze

Bit 5: oberer Grenzwert von IN-1 ist
Uberschritten bzw. Messwert ist
oberhalb der oberen
Messbereichsgrenze

Bit 6: oberer Grenzwert des int. Drucks
ist Uberschritten ¥

Bit 7: Messwert des int. Drucks
ist oberhalb der oberen
Messbereichsgrenze

" Die Ubertragung erfolgt in der aktuell am Gerét eingestellten Einheit mit der vollen internen
Genauigkeit. Liegt der Messwert aul3erhalb des Messbereichs, beinhaltet die Antwort einen
Fehlercode (s. Kap. 6.2).

2 Wahrend einem Nullpunktabgleich sind die iibertragenen Messwerte ungiiltig.

% Zusétzlich Bit 3 beachten.

4 Zusétzlich Bit 7 beachten.
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6.1.3 sonstige Befehle

Einige Aktionen lassen sich direkt mit bestimmten Befehlen ausldsen. Hier die Auflistung
dieser Befehle:

Nr.

Name

Format

Antwort

Bedeutung

1

Recal IWE

PUC 28 Vx.x

Parametrierung geman
Werkseinstellung (der seither
eingestellte Messbereich bleibt
erhalten) und PUC 28 zuriicksetzen "

SaveSet

OK

Speichern der aktuellen
Parametrierung im EEPROM

MZ

OK

Nullpunktabgleich (NPA) jetzt starten

AW

>CMD

byte

CMD <byte>

Steuerwort

Bit 0 = 0 > NPA automatisch:
Nullpunktabgleich wird in
den ersten 60 min nach
dem Einschalten alle 15
min und danach jede
Stunde vom PUC 28
automatisch gestartet

Bit 0 = 1 > NPA wird durch RS232-
Kommando gestartet
(= kein automatischer
Abgleich)

Bit 1 = 0 & NPA jetzt nicht starten

Bit 1 = 1 &> NPA jetzt starten (Die
L/H-Flanke bestimmt den
Startzeitpunkt, das Bit
muss wahrend oder nach
dem NPA wieder
zurtckgesetzt werden.)

?CMD

CMD <byte>

Abfrage des Steuerworts

Reset

PUC 28 Vx.X

PUC 28 zuriicksetzen "

N OO

>TCalibPlus

OK

positiven Bereich nachkalibrieren ?)
(Umschaltung zu den Anschlissen
auf der Frontseite)

>TCalibMinus

OK

negativen Bereich nachkalibrieren ?
(Umschaltung zu den Anschliussen
auf der Frontseite)

>TCal 1bOK

TCal1bOK
<Wert>

I\)/Iessung fur Nachkalibrierung starten
2

(-100Pa oder 100Pa bzw. -250Pa
oder 250Pa mussen stabil anliegen)

10

>TCalibFinished

OK

Nachkalibrierung beenden
(Umschaltung zu den Anschllissen
auf der Rickseite)

11

RecallCalib

OK

Nachkalibrierung l6schen *

Y Nach dem Einschalten sowie nach einem Reset meldet sich das PUC 28 mit der Meldung
,PUC 28 Vx._.x*(bzw. ,PUC 28/K Vx.x"“beim PUC 28/K), wobei x.x die aktuelle
Softwarenummer darstellt. Die Dauer bis zu dieser Meldung kann bis zu 5 Sek. betragen.
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%) Die Befehle zum Nachkalibrieren sind nur beim PUC 28/K verfiigbar.

Die Nachkalibrierung wird mit dem Befehl ,TCal ibPlus® (wenn der positive Bereich
nachkalibriert werden soll) oder ,TCal ibMinus® (wenn der negative Bereich nachkalibriert
werden soll) gestartet.

Beim Empfang eines Nachkalibrier-Befehls schaltet das PUC 28/K zunachst auf die
Kalibriereingange auf der Frontseite um und zeigt im Display den Wert des zu kalibrierenden
Drucks an, verbunden mit der Aufforderung, diesen anzulegen. Soll der positive Bereich
nachkalibriert werden (Befehl >TCal ibPlus), muss von aul3en ein Referenzdruck von
+100Pa bzw. +250Pa anliegen; soll der negative Bereich nachkalibriert werden (Befehl
>TCal i1bMinus), muss von aulen ein Referenzdruck von -100Pa bzw. -250Pa anliegen (je
nach Messbereich des Gerats).

Sobald der Referenzdruck stabil anliegt, ist der Befehl ,>TCal ibOK* zu senden. Dies I6st im
PUC 28/K die eigentliche Druckmessung aus. Wahrend dieser Zeit erscheint im Display die
Meldung ,Messung lauft‘. Die Dauer der Druckmessung betragt etwa funf Sekunden.

Der Referenzdruck muss solange stabil anliegen, bis Gber RS232 die Antwort empfangen
wird, die das Kommando (TCal ibOK) und den ermittelten Referenzwert beinhaltet (bzw. eine
Fehlermeldung). Parallel dazu erscheint im Display die Aufforderung, den Schlauch von den
Kalibriereingédngen zu entfernen.

Wenn die Schlauche von den Kalibriereingangen entfernt worden sind, ist der Befehl
,>TCalibFinished® zu senden. Das PUC 28/K schaltet daraufhin die Druckmessung wieder
auf die Anschlisse auf der Rlckseite um, die Anzeige wechselt in den Displaymodus zurlck.

% Eine nach der Auslieferung durchgefiihrte Nachkalibrierung (sowohl pos. als auch neg.
Bereich) wird rlickgangig gemacht (betr. nur Varianten PUC 28/K).
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6.2 Fehlercodes

Nach dem Senden eines Befehls sind folgende Fehlermeldungen mdglich:

Nr. Fehlermeldung Bedeutung

1 Err_CmdNotExist An das PUC 28 wurde ein unbekanntes
Kommando gesendet.

2 Err_ValRange Der Ubertragene Parameterwert ist aul3erhalb

der glltigen Grenzen. Dies kann u.a. auch
auftreten, wenn der obere Wert kleiner oder
gleich dem dazugehdrigen unteren Wert ist.

Der Fehler wird beim PUC 28/K auch bei
einer Nachkalibrierung erzeugt, wenn der
Kalibrierwert um mehr als 30% von der
Werkskalibrierung abweicht.

3 Err_NotActive - Es wurde versucht, den Messwert eines
ausgeschalteten Kanals zu lesen.

- Es wurde versucht, eine Nachkalibrierung
abzubrechen, obwohl sie gar nicht lauft
(betr. nur die Geratevariante PUC 28/K).

4 Err_Underflow Der Messwert ist unterhalb der unteren
Messbereichsgrenze.

5 Err_Overflow Der Messwert ist oberhalb der oberen
Messbereichsgrenze.

6 Err_ZPCC_active Momentan kann nicht nachkalibriert werden,

weil ein Nullpunktabgleich stattfindet.

Evtl. vor dem Nachkalibrieren eine Nullierung
mit dem Kommando ,>CMD 1% unterbinden.
(betr. nur die Geratevariante PUC 28/K)
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6.3 Belegung des RS232-Steckers

Die Belegung des RS232-Anschlusses entspricht der von der EIA (Electronic Industries
Alliance) vorgegebenen Belegung:

9-polige D-SUB-Buchse
(Draufsicht von aufRen):

5-polige M12-Buchse (A-codiert)
(Draufsicht von auf3en):

4

5 4.3 .21
00000 5 0
O\ ¢ooe /O o5

O2 O1

Der RS232-Anschluss des PUC 28 ist in folgenden Varianten erhaltlich:

1) PUC 28-Varianten mit 9-poliger D-SUB-Buchse direkt im Gehause integriert (nur fur

Wandstarken bis 5mm):

Stift Nr. Signal Bedeutung

2 TxD Sendeleitung

3 RxD Empfangsleitung
5 GND Masse

2) PUC 28-Varianten mit 9-poliger D-SUB-Buchse am Kabelschwanz:

Stift Nr. Signal Bedeutung

2 TxD Sendeleitung

3 RxD Empfangsleitung
5 GND Masse

3) PUC 28-Varianten mit Anschlussbuchse M12, A-codiert am Kabelschwanz:

Stift Nr. Signal Bedeutung

2 TxD Sendeleitung

3 GND Masse

4 RxD Empfangsleitung

Tabelle 20: Anschlussbelegungen des RS232-Steckers
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6.4 Schnittstellenkonfiguration

Unter Windows XP stellen Sie die Konfiguration der seriellen Schnittstelle (COM-Port) wie folgt
ein. Bei alteren Windows-Systemen ist der Verlauf ahnlich.

Sie finden die Schnittstellenkonfiguration unter START - SYSTEMSTEUERUNG. Dort auf
SYSTEM klicken, dann die Registerkarte HARDWARE auswahlen. Im Anschluss GERATE-
MANAGER auswahlen, dort die ANSCHLUSSE wahlen. Doppelklicken Sie nun den
verwendeten COM-Port, danach klicken Sie auf die Registerkarte
ANSCHLUSSEINSTELLUNGEN.

Anzchluszeinstellungen
Bitz pro Sekunde: | 9800 W
Datenbits: |8 w
Paritat: | Eeine w
Stoppbits: |1 w
Fluszsteusmung: | Kein w
\Wiederherstellen
[ ok [ Abbrechen |

6.5 Parametriersoftware

Zur komfortablen Parametrierung und Uberwachung/Protokollierung der Messwerte existiert
das PC-Programm ,PUC 24 / PUC 28 Inbetriebnahmetool®. Das Programm steht auf der
Internetseite www.halstrup-walcher.de unter dem Pfad ,Downloads / Software“ zum
Herunterladen bereit.
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Bei laufender Messung prasentiert sich das Programm folgendermalien:

E PUC 24 fPUC 28 Inbetriebnahmetool
Sprache

Skalierungswerte] Warnwerte] sohctige Einstellungen  Mesawerte
Log

PMessung stappen H | |2210.2010; 11:02:18; 31.2 Pa; 19.8 °C: 48,0 ZiF -
2210.200;11:02:21; 34,3 Pa; 19,8 °C; 46,1 ZiF

PULC zuriicksetzen |

PUC kalibrierer

M ullierer 2210.2000; 11:02:22; 39,5 Pa; 181 *C; 46,1 ZiF poz. Bereich
2270.2000;11:02:23; 42,8 Pa; 19,2 °C; 46,0 %iF
2210.2000; 11:02:24; 46,1 Pa; 20,8 *C; 46,0 %iF .
22710.2000;11:02:26; 48,4 Pa; 21,3 °C; 46,0 ZiF neg. Bereich
2210.2000; 11:02:27; 48,6 Pa; 21,4 °C; 46,0 %iF bt
Lizte leeren | Speichern unter ... K.alibr. ldschen
FPa T ziF
] (g BB [4------me -
a0 a0
G0
an o5
20
24 55
10
22
L 50
A0 20
-20 13 45
Istwerte:
int. Druck: Temperatur: Feuchte:
48,6 Pa 21,4 °C 46,0 %rF
M ezzintervall [Sek.]:
1 -

Beenden

Werbunden mit PUC 24 [ PUC 25 .., (COM4)
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Kurzbeschreibung der Programmfunktionen:

Registerkarte ,Skalierungswerte®:
Die Skalierungswerte fir den Analogausgang des internen Drucks sowie fiir die beiden
Analogeingange kdnnen hier angepasst werden.

Reqisterkarte ,Warnwerte®:
Die Warnwerte flr den internen Druck sowie fiir die beiden Analogeingange kdénnen hier
angepasst werden.

Die Skalierungs- und Warnwerte eines Drucks kénnen in verscheidenen Einheiten eingegeben
werden (hPa, kPa, mbar, mmH,O, mmHg, Psi, inH,O, inHg). Dazu auf das betreffende
Eingabefeld doppelklicken, es erscheint folgendes Fenster:

Idnit ->Pa

nAa |mmHg j

FPazte

Darin den gewiunschten Wert mit der gewlinschten Einheit eingeben und ,Paste” driicken. Der
Wert wird dann in Pa umgerechnet und als Skalierungs- bzw. Warnwert eingetragen.

Soll die Eingabe in Pa erfolgen, nur einmal auf das betr. Eingabefeld klicken (statt Doppelklick)
und den Wert direkt eingeben.

Reqisterkarte ,sonstige Einstellungen®:
Alle sonstigen Einstellungen kdnnen hier angepasst werden.

Registerkarte ,Messwerte*:

Hier werden alle Messwerte graphisch und in einer Liste angezeigt, auRerdem existiert eine
Méglichkeit, die Werte in einer CSV-kompatiblen Datei abzuspeichern. Zusatzlich kann direkt
ein Nullpunktabgleich, ein Reset, sowie eine Nachkalibrierung (getrennt flr den positiven und
den negativen Messbereich) ausgefuhrt werden. (Die Nachkalibrierung ist nur bei der
Geratevariante PUC 28/K verfligbar.)

Menipunkt ,Einstellungen®:

Die aktuellen Parameter kénnen in einer Datei (*.puc) abgelegt werden bzw. von dort geladen
werden.

Dies ist u.a. zur Archivierung von Parametersatzen hilfreich sowie zum Kopieren eines
Parametersatzes zwischen 2 Geraten.

Die ,.puc“-Dateien verwenden das Windows-INI-Format, somit kénnen ,.puc“-Dateien auch
leicht durch externe Programme oder mit jedem gebrauchlichen Texteditor bearbeitet werden.

Menupunkt ,Extras - ComPort":
Hier kann der verwendete COM-Port geandert werden. Die anderen Einstellungen dirfen nicht
geandert werden (9600 Baud, 8 Datenbits, 1 Stoppbit, keine Paritat).

Menupunkt ,Sprache®:
Hier kann die Sprache eingestellt werden, die innerhalb des Programms verwendet wird.
Diese Einstellung ist unabhangig von der Sprache, die im PUC 28 selbst verwendet wird.
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Die Einstellungen fiir ,ComPort“ und ,Sprache” werden bei jeder Anderung in
der Datei ,PUC ToolConfig.ini“ gespeichert. Beim nachsten Programmstart

werden die Einstellungen aus dieser Datei verwendet.

Schaltflache ,von PUC 28 laden®:
Alle aktuellen Parameter werden geladen und die Felder in den Registerkarten
~okalierungswerte®, ,Warnwerte® und ,sonstige Einstellungen® gefllit.

Schaltflache ,an PUC 28 senden®:
Alle Parameter der Registerkarten ,Skalierungswerte®, ,Warnwerte“ und ,sonstige
Einstellungen” werden an das PUC 28 gesendet und dort im EEPROM gespeichert.

Schaltflache ,Werkseinstellungen 100Pa und laden®:

Der Messbereich +100Pa wird eingestellt, das PUC 28 parametriert sich selbst geman
Werkseinstellung fiir diesen Messbereich und setzt sich zurlick. Danach werden diese
Parameter geladen.

Schaltflache ,Werkseinstellungen 250Pa und laden®:

Der Messbereich +250Pa wird eingestellt, das PUC 28 parametriert sich selbst geman
Werkseinstellung fur diesen Messbereich und setzt sich zurtick. Danach werden diese
Parameter geladen.

Schaltflache ,Ubertragung abbrechen*:
Ein Lade- bzw. Sendevorgang wird vorzeitig abgebrochen.

Schaltflache ,Beenden®:
Das Programm wird beendet.
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7 Profibus-DP-Schnittstelle

Dieses Kapitel bezieht sich nur auf Gerate, die mit einer Profibus-DP-Schnittstelle ausgestattet
sind. Fur die Projektierung des PUC 28 als Slave in einem Profibus-System gehort die GSD-
Datei ,HaWa09BF.GSD* (fur PUC 28 mit internem +100 Pa-Sensor) bzw. ,HawWa0BCD.GSD*
(fir PUC 28 mit internem £250 Pa-Sensor) zum Lieferumfang. Alternativ stehen die GSD-
Dateien auf der Internetseite www.halstrup-walcher.de unter dem Pfad ,Downloads / Software*
zum Herunterladen bereit.

7.1 Profibus-DP-Adresse

Die Slave-Adresse wird mit den beiden Drehschaltern ,DP ADDRESS* auf der Riickseite des
PUC 28 konfiguriert. Jeder Schalter verfugt Uber 10 Stellungen. Die Zehnerstelle der Adresse
wird mit dem linken Schalter, die Einerstelle mit dem rechten Schalter eingestellt. Somit sind
Adressen zwischen 00 und 99 nutzbar. Nach der Zuweisung einer neuen Adresse muss die
Versorgungsspannung des PUC kurzzeitig unterbrochen werden (Reset), bzw. im Menu

[ EINST. ] den Punkt ,Reset* anwahlen. Die aktuell glltige Adresse kann im Meni [ BUS ]
Uberprift werden.

7.2 Abschlusswiderstande

Das Gerat verflgt Gber Busabschlusswiderstande, die mit den beiden DIP-Schaltern auf der
Ruckseite des PUC 28 geschaltet werden kdnnen.

beide Schalter auf ,ON* - Widerstande zugeschaltet
beide Schalter auf ,,OFF* - Widerstande getrennt
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7.3 Module

Fur die Projektierung des PUC 28 als Profibus-Slave (Zusammenstellung der Ein- und
Ausgabedaten) stehen 9 Module zur Verfigung. Jede beliebige Kombination der Module ist
zuldssig, zu beachten ist lediglich, dass das Modul 33 (,Steuerwort®) zwingend Bestandteil der
Konfiguration sein muss.

Nr. | Konf. | Beschreibung

1 0xDO0 | 1 Word Eingabe; Konsistenz Gber gesamte Lange; signed int
,Messwert interner Druck” (in 1/10 Pa)

2 0xDO0 | 1 Word Eingabe; Konsistenz tUber gesamte Lange; signed int
.Messwert Temp/Druck IN-1“ (in 1/10°C bzw. 1/10 Pa)

3 0xDO | 1 Word Eingabe; Konsistenz Uber gesamte Lange; signed int
,Messwert Feuchte/Druck IN-2“ (in 1/10%rF bzw. 1/10 Pa)

4 0x10 | 1 Byte Eingabe; Konsistenz Gber Byte/Word

,Warnzustande*

Bit Bedeutung

0 IN 2

1 Unterer IN 1

2 Grenzwert Interner Druck

3 unterschritten | ( falls min. ein
Bit=1)

4 IN 2

5 Oberer IN 1

6 Grenzwert Interner Druck

7 uberschritten ( falls min. ein
Bit=1)

Bit = 1 — aulRerhalb der Grenzwerte
Bit = 0 — innerhalb der Grenzwerte

Liegt ein Messwert aulierhalb der Grenzen, kann dieser auch
aullerhalb des glltigen Messbereichs liegen. Der jeweilige
Ubermittelte Wert kann somit ungultig sein.

5 0x10 | 1 Byte Eingabe; Konsistenz Gber Byte/Word

»Status Bit Bedeutung

0 Zyklischer Nullpunktabgleich (NPA)
1

2

3

4 Ohne Bedeutung

5

6

7

Byte.0 = 0 — NPA wird gerade nicht ausgeflihrt
Byte.0 = 1 — NPA wird gerade ausgeftihrt
(= die Ubermittelten Messwerte sind ungiiltig)
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33 | 0x10 | 1 Byte Ausgabe; Konsistenz tiber Byte/Word
,oteuerwort*
Bit Bedeutung
0 NPA durch DP-Master
1 NPA jetzt starten
2
3
4
5 Ohne Bedeutung
6
7
Byte.0 = 0 — NPA automatisch:
Nullpunktabgleich wird in den ersten 60 min nach
dem Einschalten alle 15 min und danach jede
Stunde vom PUC 28 automatisch gestartet
Byte.0 = 1 — NPA wird durch Profibus-Master gestartet
(= kein automatischer Abgleich)
Byte.1 = 0 — NPA jetzt nicht starten
Byte.1 = 1 — NPA jetzt starten (Die L/H-Flanke bestimmt den
Startzeitpunkt, das Bit muss wahrend oder nach
dem NPA wieder zuruckgesetzt werden.)
34 | OxEO | 1 Word Ausgabe; Konsistenz Uber gesamte Lange; signed int
,Vorgabewert Druck Zeile 1“ (in 1/10 Pa)
35 | OxEO | 1 Word Ausgabe; Konsistenz Uiber gesamte Lange; signed int
,vorgabewert Temp./Druck Zeile 2“ (in 1/10°C bzw. 1/10 Pa)
36 | OxEO | 1 Word Ausgabe; Konsistenz Uber gesamte Lange; signed int

,vorgabewert Feuchte/Druck Zeile 3“ (in 1/10%rF bzw. 1/10 Pa)

Tabelle 21: Konfigurierbare Slave-Module des PUC 28
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7.4 Parametrierung des PUC 28 als Profibus-Slave

Die folgenden Parameter des Profibus-Slave PUC 28 werden nach Aufbau der
Profibusverbindung vom Master automatisch an das PUC gesandt. Hierfur sind keine MenU-
Einstellungen erforderlich. Nach Beendigung der Profibus-Verbindung fallt das Gerat
automatisch in den Zustand eines reinen Messgerates zuruck. Die Profibus-Parametrierung
bleibt jedoch im Gerat gespeichert.

Parameter

Bedeutung

Sound (ein/aus)

akustischen Signalgeber aktivieren oder
deaktivieren

Relais-Zuordnung

siehe Kap. 5.5.1; ,Schaltbedingungen und Relais-
Test"

Zeit fur Relais x (sek.)

Ansprechzeit der Relais in Sekunden

Messbereich

100Pa oder 250Pa; siehe Kap. 5.2.3; ,Messbereich
des internen Drucksensors®

Relaisquittierung

Relais-Quittierung ein- oder ausschalten

Spannung oder Strom

Wahl zw. Spannung (0-10V) oder Strom (0-20mA,
4-20mA) fur die Analogkanéle

Externer Druck

Externer Druck an den IN-Eingangen

Festlegung der Druckeinheiten und der Ein- oder

Anzeige Ausblendung der einzelnen Zeilen
Sprache Wahl der Sprache (D oder GB)
Nachkomma aktivieren oder deaktivieren

Soundlange (in 50 ms)

Impuls- und Pausendauer des akustischen
Signalgebers (n x 50 ms) einstellen
(Bsp. ,40“ — 2 Sekunden)

Skalierung (o) ...

Oberer Skalierungswert einstellen
(jeweils Faktor 10)
Beispiel fur IN2 (Feuchte) (in [1/10]1%rF):
,1000“ — 100,0 %rF

Skalierung (u) ...

Unterer Skalierungswert einstellen
(jeweils Faktor 10)
Beispiel fur IN2 (Feuchte) (in [1/10]1%rF):
,10“— 1,0 %rF

Warnung (o) ...

Oberer Grenzwert einstellen
(jeweils Faktor 10)
Beispiel fur int. Druck (in [1/10]Pa):
,1000“ — 100,0 Pa

Warnung (u) ...

Unterer Grenzwert einstellen
(jeweils Faktor 10)
Beispiel fur int. Druck (in [1/10]Pa):
,-1000“ — -100,0 Pa

Hyst. ...

Hysterese einstellen
(jeweils Faktor 10)
Beispiel fur IN1 (Temp) (in [1/10] °C):
,100“ — 10,0 °C

Filter-Dauer (x) (ms)

Filterzeit in ms; siehe Kap. 5.4; ,Filtereinstellung”

Tabelle 22: Parameter der Slaves PUC 28
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7.5 Belegung des Profibus-Steckers

Die Belegung des Profibus-DP-Anschlusses entspricht der von der PNO (Profibus Nutzer
Organisation) vorgegebenen Belegung:

9-polige D-SUB-Buchse 5-polige M12-Buchse (B-codiert)
(Draufsicht von aufRen): (Draufsicht von auf3en):
00000 4
O odeiele; O 3OOSOi
Oz O

Der Profibus-DP-Anschluss des PUC 28 ist in folgenden Varianten erhaltlich:

1) PUC 28-Varianten mit 9-poliger D-SUB-Buchse direkt im Gehause integriert (nur fur
Wandstarken bis 5mm):

Stift Nr. Signal Bedeutung

3 RxD/TxD-P | Empfangs-/ Sendedaten - P, B-Leitung

4 CNTR-P Repeater Steuersignal (Richtungssteuerung); RTS-Signal
5 DGND Datentbertragungspotential (Bezugspotential zu VP)

6 VP Versorgungsspannungs-Plus, (P5V)

8 RxD/TxD-N | Empfangs-/ Sendedaten - N, A-Leitung

Gehause | Schirm Schirm bzw. Schutzerde

2) PUC 28-Varianten mit 9-poliger D-SUB-Buchse am Kabelschwanz:

Stift Nr. Signal Bedeutung

3 RxD/TxD-P | Empfangs-/ Sendedaten - P, B-Leitung
8 RxD/TxD-N | Empfangs-/ Sendedaten - N, A-Leitung
Gehause | Schirm Schirm bzw. Schutzerde

3) PUC 28-Varianten mit Anschlussbuchse M12, B-codiert am Kabelschwanz:

Stift Nr. Signal Bedeutung

2 RxD/TxD-N | Empfangs-/ Sendedaten - N, A-Leitung
4 RxD/TxD-P | Empfangs-/ Sendedaten - P, B-Leitung
Gewinde | Schirm Schirm bzw. Schutzerde

Tabelle 23: Anschlussbelegungen des Profibus-Steckers

Da bei den PUC 28-Varianten mit Kabelschwanz ein Original-Profibus-DP-

Kabel verwendet wird, ergibt sich, dass der externe Anschluss eines
Abschlusswiderstands NICHT mdglich ist (d.h. als Busabschluss muss der
interne Abschlusswiderstand verwendet werden).
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8 Abgleichen des PUC 28 [ TEACH ]

Abhangig von den Einsatzbedingungen des PUC 28 kann ein Abgleich des internen
Druckmessumformers und der analogen Ein- und Ausgange (IN1, IN2 und OUT-D) notwendig
sein.

Beim Abgleich des Drucksensors und der Ein- und Ausgange werden die
Kennlinien beeinflusst und die Werkseinstellungen verandert. Diese Funktionen
sind mit besonderer Sorgfalt auszufiuihren. Aus diesem Grund ist das Untermen(
mit einem zusatzlichen Code gesichert.

8.1 Abgleich des internen Druckmessumformers

Nach der Auswahl des Untermenis ,TEACH® erscheint die Aufforderung zur Eingabe des
Codes (,CODE - TEACH®). Bitte gehen Sie wie folgt vor:

1. Taste ,rechts scrollen® dricken — es erscheint ein ,.X*

2. Mit ,Eingabe*“ bestatigen und ,hoch scrollen®, bis ,INT. DRUCK* aktiviert ist

3. ,Eingabe“ driicken - auf dem Display erscheint der Solldruck, der an die
Druckanschliisse des PUC 28 anzulegen ist

4. Nach dem Anlegen des Sollwertes mit Eingabe bestatigen - nach wenigen Sekunden
erscheint der nachste Sollwert

5. Vorgang solange wiederholen, bis kein Sollwert mehr erscheint

6. Menil mit der ,Meni“-Taste verlassen und die Spannung kurzzeitig wegschalten
(Hardware-Reset) bzw. im Men( [ EINST. ] den Punkt ,Reset” anwahlen

Erscheint wahrend des Vorgangs ein ,X* oder ein ,0 kann mit der Taste ,hoch

scrollen” gewahlt werden:
e X -Vorgang fortsetzen (weitere Werte abgleichen)
e 0 - Abgleich beenden (weitere Werte werden intern berechnet)

Bestatigen Sie die Auswahl mit der Taste ,Eingabe*“. Alternativ kann das Teachen
mit der Taste ,Meni“ abgebrochen werden.
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8.2 Abgleich der analogen Ein- und Ausgange

Nach der Auswahl des Untermenis ,TEACH® erscheint die Aufforderung zur Eingabe des
Codes (,CODE - TEACH®). Bitte gehen Sie wie folgt vor:

1. Taste ,rechts scrollen“ driicken — es erscheint ein ,X"
. Bestatigen mit Taste ,Eingabe“ und ,hoch scrollen®, bis ,SIGNAL* aktiviert ist
3. Mit der Taste ,rechts scrollen® zwischen Strom- (,I“) und Spannungseingang (,U*)
wahlen und mit ,Eingabe“ bestatigen
4. Mit ,hoch scrollen® Ein- oder Ausgang wahlen (,OUT-D*, ,IN 1“ oder ,IN 2) und mit
.Eingabe“ bestatigen

Wenn ,IN 1“ oder , IN 2“ gewéahlt wurde: Wenn ,,OUT-D" gewahlt wurde:

5. Anlegen des auf dem Display 5. Mit den Tasten ,hoch scrollen® und
angezeigten Sollwerts (Strom oder srechts scrollen“ den Wert in der
Spannung) am Eingang mittleren Zeile solange verandern, bis

6. Bestatigen mit Taste ,Eingabe“ und am Ausgang der in der oberen Zeile
weiter mit 5 vorgegebene Strom- bzw.

Spannungswert anliegt. Der
4-stellige Wert in der Mitte der Anzeige
muss dabei unter Einhaltung des
Sollwertes so grofd wie moglich gewahlt
werden, d.h. es muss der grotmdgliche
4-stellige Wert gefunden werden, bei
dem der vorgegebene Strom- bzw.
Spannungswert an den Klemmen
anliegt (beim Teachen von 0V und OmA
gibt es einen Bereich zwischen 0 und
einem Wert, ab dem das Ausgangs-
signal beginnt, anzusteigen).

6. Bestatigen mit Taste ,Eingabe“ und
weiter mit 5

7. Vorgang solange wiederholen, bis kein Sollwert mehr erscheint
8. Menul mit der Taste ,MenU*“ verlassen und Spannung kurzzeitig wegschalten
(Hardware-Reset) bzw. im Meni [ EINST. ] den Punkt ,Reset* anwahlen

9 Pflegehinweise zum PUC 28

Zur Reinigung der PUC 28-Oberflache verwenden Sie bitte nur milde Reinigungsmittel (z.B.
flissiges Geschirrspulmittel).

Es durfen keine scheuernden oder atzenden Reinigungsmittel verwendet werden, da sonst
die Oberflache beschadigt werden kann.

Es dirfen keine isopropanol-haltigen Reinigungsmittel zum Reinigen des Display-Fensters
verwendet werden, da sonst das Fenster eintribt.
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10 Technische Daten

Messdaten

Messbereich -100 bis +100 Pa oder -250 bis +250 Pa
Genauigkeit 0,5 % vom Messbereich + 0,3 Pa
Auflésung 0,1 Pa

Ausschlag-Drift / Temperatur 0,03 %/K (+10°C...+50°C)
Uberlastbarkeit 200-fach

Umgebungsbedingungen

Medium

Luft, alle nichtaggressiven Gase

Arbeitstemperatur +10 °C bis +50 °C

Lagertemperatur -10 °C bis +70 °C

Konformitat Konformitatserklarung auf Anforderung

verflugbar

Elektrische Daten

Aufnahmeleistung 7 VA

Versorgungsspannung 24 VDC (x 10 %)

Elektrische Anschlisse PTR: STLZ1550/14-3.81H (Signal)
PTR: STLZ950/7-5.08H (Relais)

Binder: 79-4450-20-05

(Profibus DP)

Ausgangssignal

.. +10 V (R =2 2 kQ) oder
.. 20 mA (R. £ 500 Q) oder
.. 20 mA (R. =500 Q)

Eingangssignale (2x)

A~ OOOO

.. +10 V (R; = 470 kQ) oder
.. 20 mA (Ri =51 Q) oder
.. 20mA (Ri=510Q)

Relais

2 x Wechsler
(optional nicht vorhanden)

jeweils 6 A /230 VAC

Tabelle 24: Technische Daten

11 Fehlerbehebung

Die héchstmogliche Genauigkeit bei Druckmessungen wird erzielt, wenn das
PUC 28 bei einer Raumtemperatur von 20°C betrieben wird.

Storung

Ursache

MaRnahme

Display zeigt nichts an

keine Versorgungsspannung

Klemmenanschluss und
Versorgungsspannung prifen

Druck fallt permanent ab

undichte Stelle

Schlauche ganz aufschieben;
Durchmesser anpassen

Profibus-Kommunikation
findet nicht statt

keine Anschlussverbindung

Anschluss fest aufsetzen;
Abschlusswiderstand prifen

intermittierender akustischer
Signalton

Alarm ausgelost

quittieren mit beliebiger Taste

Tabelle 25: Fehlerbehebung
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12 Mal3zeichnung

150

130+0,1

250
23040,1

o o

\Kalibrieranschluﬂ i

Steckerleiste fur Steckerleiste fur
Relaisanschluf \ /Geréteansohlul&

Druckanschluf3 " +

Druckanschluf® " -

Busanschluf
(dargestellte Option:
Sub-D-Einbaustecker)
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13 Menidbaum

Bild 16: Hauptmenu

47

WARNUNG
( 532
Grenzwerte) WARNUNG WIKANAL][GRENZE]
[KANAL:]
INT. DRUCK / IN 1-
T/IN1-D/IN2-F/ [KANAL] [WERT]
IN 2-D [GRENZE:] WERT
OBEN / WERT [AUSWAHL]
UNTEN / HYST
l 2 WERTE SKALIERUNG
5.31
(5.3 Skalierung (Ska”erung) SKALIERUNG S [KANAL][GRENZE]
und Grenzwerte
[KANAL:]
WERTE — WARNUNG — OUT-D/IN1-T/IN —— [KANAL] s [WERT]
1-D/IN2-F/IN 2-D [GRENZE]
I SKALIERUNG WERT OBEN / [AUSWAHL]
WERT UNTEN
A
y 3
FILTER
(5.4 Filtereinstellung) FILTER [KANAL]
[KANAL:]
FILTER INT. DRUCK / IN-1/IN-2 [WERT]
[AUSWAHL]
[ C |
RELAIS ZEITREL.1/2
( 55.1 ( 5.5.2Ein-und ?Ugglgi&f_
EINST siehe separater Schaltbedingungen und Ausschaltverzégerungen Quittierun )
: Meniibaum Relais-Test) der Relais) 9
BED. TEST [WERT] AN AUS
] [WERT] [AUSWAHL] [AUSWAHL]
A i ) )
RELAIS
(5.5 Relais)
BED. TEST/
RELAIS —» ZEIT1/ZEIT2/
QUITTIERUNG 9
I Eingabe-Taste
* ¢
ADRESSE
(7.1 Profibus DP-Adresse) Eingabe-Taste
BUS [
[WERT] 1 Hoch-Taste oder
Rechts-Taste
KALIB KALIB siehe separater
(+100Pa/+250Pa)  [«—» (-100Pa/-250Pa) » TEACH Menﬂbpaum
( 5.6. Nachkal.) ( 5.6. Nachkal.)
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F AUSLIEFERUNGSZUSTAND |, | pegET( 52.10) [«—» NACHKALIBR. LOSCHEN ( 5.2.9)

(100Pa/250Pa) ( 5.2.11)

v —

SPRACHE NACHKOMMA
( 5.2.1 Sprache) ( 5.2.8 Nachkommastelle)
o [KANAL:] INT. DRUCK /
SPRACHE »D IN1-T/IN1-D/ e NACHKOMMA
IN2-F/IN 2-D
GB
I A A
v
NEUES PASSWT
( 5.2.2 Passwort NACHKOMMA
andern)
NEUES PASSWT —» [WERT] — » [KANAL]
EIN AUS 9
[AUSWAHL] [AUSWAHL]
L
MESSBEREICH
( 5.2.3 Messbereich des
internen Drucksensors)
AN
MESSBEREICH —» 100Pa 250Pa 7
Eingabe-Taste
[AUSWAHL] v

Eingabe-Taste

v

KONF. EXTERN
3 . (  5.2.4 Externe Sensoren)

I Hoch-Taste oder

IN-1 = TEMP; IN-2 = FEUCH Rechts-Taste

IN-1 = TEMP; IN-2 = DRUCK
IN-1 = DRUCK; IN-2 = FEUCH
IN-1 = DRUCK; IN-2 = DRUCK

KONF. EXTERN b

S >
ANZEIGE (  5.2.5 Anzeige) [KANAL]
[KANAL:] Pa hPa mbar AUS
ANZEIGE —» INT.DRUCK /IN1-T/IN1- |—>» bzw.
D/IN2-F/IN2-D *) AN AUS
[AUSWAHL]

SIGNAL
( 5.2.6 Signal) SIGNAL [KANAL]
[KANAL:] § i
SIGNAL ™ OuT-D/IN-1/IN-2 oo u
[AUSWAHL]
I v N N
WARNTON
( 5.2.7 Akustischer WARNTON LAENGE
Signalgeber)
WARNTON » AN ODER AUS —» AN AUS [WERT]
LAENGE T [AUSWAHL] [AUSWAHL]

Bild 17: Meni ,Einst.”
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CODE - TEACH
(8 Abgleichen des TEACH
PUC 24)

TEACH —> Code eingeben » INT. DRUCK L, ESOO:;';WERT:]
SIGNAL T

SIGNAL  T(each) FSXOPLaLWERT:]
u
SIGNAL  T(each) . E(SgaL'—WERT:]
OuT-D/
[AUSWAHL]
T TAuswant] |
X (weitere Sollwerte)—» ...
O (Abbruch
ouTD - : IN1/IN 2
[SOLLWERT]
<«——| [4-stelliger WERT] [SOLLWERT] (I
[AUSWAHL]

Eingabe-Taste

Eingabe-Taste

1 Hoch-Taste oder
Rechts-Taste

Bild 18: Menu ,TEACH*
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14 Wertebereiche und Werkseinstellungen

Die folgende Tabelle zeigt die Minimal- und Maximalwerte der jeweiligen Wertebereiche sowie
die Standardeinstellungen:

Bezeichnung | Minimalwert | Maximalwert | Werkseinstellung | Einheit
WERTE - SKALIERUNG
OUT-D, unten -120/-300 *) +120/+300 *) -100/-250 %) Pa
OUT-D, oben -120/-300 *) +120/+300 *) 100/250 %) Pa
IN 1-T, unten -800 +800 5 °C
IN 1-T, oben -800 +800 60 °C
IN 1-D, unten -300 +300 -100/-250 *) Pa
IN 1-D, oben -300 +300 100/ 250 %) Pa
IN 2-F, unten 0 800 0 Y%rF
IN 2-F, oben 0 800 75 %rF
IN 2-D, unten -300 +300 -100/-250 *) Pa
IN 2-D, oben -300 +300 100/ 250 %) Pa
WERTE - WARNUNG
int. Druck, unten -120/-300 *) +120/+300 *) -100/-250 %) Pa
int. Druck, oben -120/-300 *) +120/ +300 *) 100/ 250 %) Pa
int. Druck, Hyst. 0 50/125 %) 0 Pa
IN 1-T, unten -800 +800 5 °C
IN 1-T, oben -800 +800 60 °C
IN 1-T, Hyst. 0 100 0 °C
IN 1-D, unten -300 +300 -100/-250 *) Pa
IN 1-D, oben -300 +300 100/ 250 %) Pa
IN 1-D, Hyst. 0 125 0 Pa
IN 2-F, unten 0 800 0 %rF
IN 2-F, oben 0 800 75 %rF
IN 2-F, Hyst. 0 50 0 %rF
IN 2-D, unten -300 +300 -100 /-250 *) Pa
IN 2-D, oben -300 +300 100/250 %) Pa
IN 2-D, Hyst. 0 125 0 Pa
FILTER
int. Druck 0,025 40 0,5 Sek.
IN-1 0,125 40 0,125 Sek.
IN-2 0,125 40 0,125 Sek.
SPRACHE
Sprache | D/GB | D |
NEUES PASSWORT
Passwort | 0000 | 9999 | 0000 |

Tabelle 26: Wertebereiche Teil 1

* Der erste Wert gilt flr die £100 Pa-Variante, der zweite Wert fir die £250 Pa-Variante.
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Bezeichnung | Minimalwert | Maximalwert | Werkseinstellung | Einheit
MESSBEREICH
Messbereich | +100 / +250* | +100/+250* | Pa
EXTERNE DRUCKSENSOREN
externe keine / an IN-1 / an IN-2 / an IN-1 und .
keine
Drucksensoren an IN-2
ANZEIGE
int. Druck Pa/ hPa/ mbar/ aus Pa
IN-1 Pa/hPa/ mbar/°C/aus °C
IN-2 Pa/ hPa/ mbar/ %rF / aus %rF
SPANNUNGS- UND STROMEINSTELLUNGEN
OuUT-D 0-10 V/ 0-20 mA / 4-20 mA 4-20 mA
IN-1 0-10 V/ 0-20 mA / 4-20 mA 4-20 mA
IN-2 0-10 V/ 0-20 mA / 4-20 mA 4-20 mA
WARNTON
an oder aus an / aus aus
Lange 0,1 | 5,0 2,0 Sek.
NACHKOMMA
int. Druck an/ aus an
IN 1-T an/ aus an
IN 1-D an/ aus an
IN 2-F an / aus an
IN 2-D an/ aus an
RELAIS
Relais-Kanal- 0 7 7
Zuordnung
Ansprechzeit 0 240 5 Sek.
Quittierung an/ aus aus
Profibus DP Adresse
Adresse | 0 | 99 11

Tabelle 27: Wertebereiche Teil 2

* Der erste Wert gilt flr die £100 Pa-Variante, der zweite Wert fir die £250 Pa-Variante.
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